projekty sanitarne ul. Henryka Wieniawskiego 12/30, 33-100 Tarnow
mgr inz. Agata Litera Tel. 721 119 329; mail: agata.litera@interia.pl; NIP: 866-146-80-98

PROJEKT

BUDOWA ZBIORNIKA WODY CZYSTEJ O POJEMNOSCI MIN. 200m°®

Na dzialce nr 269/1 — obreb 81 w m. Partynia, Gmina Radomys| Wielki

SPECYFIKACJA
TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)

WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

ST-02.00
ROBOTY POMIAROWE | PRACE FEODEZYJNE

ST 02 - SPECYFIKACIJA TECHNICZNA - ROBOTY POMIAROWE I PRACE GEODEZYINE

22




projekty sanitarne ul. Henryka Wieniawskiego 12/30, 33-100 Tarnow
mgr inz. Agata Litera Tel. 721 119 329; mail: agata.litera@interia.pl; NIP: 866-146-80-98

SPIS TRESCI
1. WSTEP 24
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACII TECHNICZNE] ......ccoeiiutrireeeeeeeiiitiaeeeeeeeeeectaaeeeeeeeeeettaaseeeeeeeeesitssseeseeeessessssseeeeeenannnns 24
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACII TECHNICZNE] ......ccoiiviviiieeeeeieitireeeeeeeeeeiiaeeeeeeeeeeetvaeeeeeeeeesnnnneeeeseeesnnnns 24
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACII TECHNICZNEJ........ccouiiieiteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeeeeneeeeenneeeennns 24
1.3.1.  Odtworzenie tras rurociggow technologicznych i linii kablowych nn oraz punktow wysokosciowych.....24
1.3.2.  Wyznaczenie 0biektow KUDGIUFOWYCH ..............c.cccoiiiiiiiiiiiiii ittt 24
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE ......uvviiiiitieeiieieeeeeeeeeeeeteeessaeeeseaaeesseateesensaseesaessessasseessasasessanaaeessrneeeesssseeesssareess 24
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT ......ccuviiiieeitieeeieeeeteeeeeeeeetteeeeaeeetaeeeaeeetaeeeeseeesseeaesesesseeeseeesseeeseeenns 25
2. MATERIALY 25
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW ......uoiiiiiiiuiieeieeeteeeeeee e et eeeeeeeteeeeeveeeaeeeeeaeeeaeeeeeaeeeanaeeneeenns 25
2.2. RODZATE MATERIALOW ....coiutiiiiieiieieieeeeeeeeee e eeeee e eeateeeeeaee e e eeateeeseaaaeeseateeeseaseessansesesansseesssaseessaraeeessnreeesnees 25
3. SPRZET 25
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU ......ceeiitvieeeeteeeeeteeeeeieeeeeeeeeeeeeeaeeeeenaseesenaneeseeseeseeesseseennneeesenneens 25
3.2. SPRZET POMIAROWY .....uuuttiiiieeeeeeettteeieeeeeeeetaaeeeeeeeeeetsaeeeeeeeeeeaaaeseeeeeeeatatseseeeeeeeaatasseaeeeeeeesassseeeeesenintreseeaeeenn 25
4. TRANSPORT 26
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU .......cceoiurieeiueieeeetreeeeeeteeeeeeteeeeesseeeeeessessennneeseeseeeenneeseennneens 26
4.2. TRANSPORT SPRZETU IMATERIALOW ......uuvviiiiiiieeeireeeeieeeeeeeteeeeeeteeeeeeaeeeseaeeeeeaeeeeeenneeesenneeeeesneesennneesennneeean 26
5.  WYKONANIE ROBOT 26
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT......uvviiiiuiiieiiitieeeeteeeeeeteeeeeteeeseeaaeesseaaeesessnseeeessseeessnsaeessteeessnaseessaseeeas 26
5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWY CH....vvvvviiiiieeiiiiieeeeeeeeeeiieeeeeeeeeeetaaeeeeeeeseeaaesessesssennnsseneeessessnnnns 26
5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GEOWNYCH OSI TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH.................. 27
54. ODTWORZENIE OSI TRASY «..vvvvtteeteeeitittteeeeeeeessaeseeeeessesaaaseeteeseeesiseestessssesissassseeessssesasssesesessmsarssessesssmnssresees 27
5.5. WYZNACZENIE POLOZENIA OBIEKTOW ......uuviiiiiiitietieeteeeeeieeeeeeeeeeseaeeessaeeesenaaeesssssaessasssesssssssessssseessnnseessnnnns 28
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 28
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLIJAKOSCIROBOT .......ccciuviieeereeeeeeeeeeeetteeeeeseeeeeeeeeeenaseeeeesaessesaeeseeseesennnessennnneens 28
6.2. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH .......uvvieiiirieeeiieeeeeeeeeeeetteeeeeaeeeeeeaeeeeeeaneeeeesseesennsesennneesennsesennnes 28
7. OBMIAR ROBOT 28
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT .......cccovvieieieieeeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeetaeeeeesaeeeeeaeeeeenaseeeeesaeesenaeesenseeeennneeseennreens 28
7.2. ZASADY OKRESLENIA ILOSCIROBOT IMATERIALOW .....cccuviiiiiiiieeeiieeeeeetee e eeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseene e eeneeeeennees 28
7.3. URZADZENIA I SPRZET POMIAROWY ....oviiiiiiiieieiieeeeetteeeeettee e e eeaeeeeateeeeeaeeeeeaeeeeeeaeeeeeeaseeeeeaaaseeesaaeseeeaseeeeensees 29
8. ODBIOR ROBOT 29
9. PODSTAWA PLATNOSCI 29
9.1. USTALENIA OGOLNE ......uviiiiietiteeeeieeeeeeeeeeeeteeeseeaeeesseateeeseaeeeseeaseeesaaseeesaseteeseaseeesassesesssseessssesessasaeeessnneeeesssnes 29
9.2. WARUNKI KONTRAKTU I WYMAGANIA OGOLNE SPECYFIKACII TECHNICZNET ....cccvvviiiiiiie e eeeeee e 29
10. PRZEPISY ZWIAZANE 29

ST 02 - SPECYFIKACIJA TECHNICZNA - ROBOTY POMIAROWE I PRACE GEODEZYINE

23



projekty sanitarne ul. Henryka Wieniawskiego 12/30, 33-100 Tarnow
mgr inz. Agata Litera Tel. 721 119 329; mail: agata.litera@interia.pl; NIP: 866-146-80-98

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z wytyczeniem lokalizacji zbiornika na wode, tras rurociggow
technologicznych i ich punktéw wysokoSciowych, drdg, tras kabli elektrycznych zasilajg-
cych nn.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwig-
zanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wytyczenie w tere-
nie przebiegu trasy rurociggdw technologicznych, linii kablowych nn, drég oraz potozenia
obiektow kubaturowych.

1.3.1.0dtworzenie tras rurociggéw technologicznych i linii kablowych nn oraz
punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtwarzaniem trasy i punktéw wysoko-
Sciowych wchodza:

e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi
trasy i punktdw wysokosSciowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

o zastabilizowanie punktdw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw kubaturowych

Wyznaczenie obiektéw kubaturowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiek-
tu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaty, ochrone ich przed
zniszczeniem, wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gléwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz po-
czatkowy i koficowy punkt trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi pol-
skimi normami i z definiciami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST 01 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogéblne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 01 ,Wy-
magania ogolne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w Specyfikacji Technicznej ST 01 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoz-
dziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50
metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktéw
zatamania trasy powinny miec $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dtugos¢ od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny
mie¢ dtugosc okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacjach Technicznej ST 01
»~Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac na-
stepujgcy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
e dalmierze,
o tyczki,
o flaty,
e tasmy stalowe,
e szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogéblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST 01
»~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatlow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi dostepnymi
Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 01 ,Wyma-
gania ogdine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (G-1, G-2, G-3, G-3.1, G-3.2, G-4, G-7).

W oparciu o materiaty dostarczone, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera Projektu o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzac¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji pro-
jektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rze-
czywiste rzedne terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projek-
towej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera Projektu. Uksztattowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmienione przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera
Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z rdznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, zaakceptowanie przez Inzyniera Pro-
jektu, zostang wykonane na koszt Wykonawcy. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera Pro-
jektu oznacza; ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktdw.

Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtwo-
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rzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robodt, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gfédwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odle-
gtos¢ pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosSciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy kanalizacji w tere-
nie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym j gorskim powinna
by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem tra-
sy sieci wodociggowej linii kablowych nn i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze
mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdtuz trasy kana-
lizacji (linii kablowej). O ile brak takich punktdw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie w spo-
séb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera Projektu. Rzedne reperéw ro-
boczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwo-
wych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazenie w dodatkowe oznaczenia, zawierajgc wy-
razne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslanej w dokumentacji projektowej.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz
co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumen-
tacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nale-
zy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreSlonych w do-
kumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2.

Os$ trasy powinna by¢ oznaczona trwale przy uzyciu drewnianych lub stalowych pali.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastgpi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robét.
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5.5. Wyznaczenie potozenia obiektow
Dla zbiornika nalezy wyznaczyc¢ jego potozenie w terenie poprzez:
e wytyczne 0si,
o wytyczne punktdw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 5 cm.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 01
»,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wy-
sokosSciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreSlonych w instrukcjach i wy-
tycznych Gtdwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (G-1, G-2, G-3, G-3.1, G-3.2, G-4, G-7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z do-
kumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w przed-
miarze.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera Pro-
jektu o zakresie obmierzonych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiardow. Jakikolwiek btad lub przeocze-
nie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robdt / wykazie cen lub gdzie in-
dziej w specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera Projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera Projektu.

7.2. Zasady okreslenia ilosci robot i materiatow

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robét i zainstalowanego
sprzetu w jednostkach ustalonych w Przedmiarze.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmie-
rzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

ST 02 - SPECYFIKACIJA TECHNICZNA - ROBOTY POMIAROWE I PRACE GEODEZYINE 28



projekty sanitarne ul. Henryka Wieniawskiego 12/30, 33-100 Tarnow
mgr inz. Agata Litera Tel. 721 119 329; mail: agata.litera@interia.pl; NIP: 866-146-80-98

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urza-
dzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie w catym okresie trwania robot.

8.0DBIOR ROBOT

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie
szkicow i dziennikdw pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi Projektu.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Zasady ogdlne dotyczace ptatnosci i cen jednostkowych podane zostato w Specyfi-
kacji Technicznej ST 01 ,Wymagania ogdlne”

9.2. Warunki kontraktu i wymagania ogolne specyfikacji technicznej

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow kontraktu i wymagan ogdinych za-
wartych w specyfikacjach technicznych obejmuje wszystkie warunki okreSlone w ww. do-
kumentach a nie wyszczegdlnionych w przedmiarze.
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